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(54) Verfahren zur Installationsuberwachung eines mobilen Gerates 



(57) Die Erflndung bezleht sich auf ein Verfahren 
und eine Vorrlchtung zur Uberwachung und Steuerung 
eines Installatlonsprozesses eines mobilen Gerates 
(10) in einer Aniage (12). Das Gerat (10) kann an unter- 
schiedlichen Positionen innerhalb der Aniage (12) In- 
stalllert, mit unterschiedlichen Adressen und mit unter- 
schledlichen Software Modulen geladen werden, urn 
verschiedene Funktlonen innerhalb der Aniage (12) 



auszufuhren. Urn einen konrekten Einbau und eine kor- 
rekte Verwaltung des Gerates (1 0) zu ermoglichen, wer- 
den Positionsdaten (16) von dem Gerat (10) automa- 
tisch erfal5t und an ein zentrales Datenerfassungsgerat 
(14) geleltet, das diese und weltere geratespeziflsche 
KenngroBen (1 8, 20) verarbeitet, um zumindest die Po- 
sition und/oder Adresse und/oder Funktion des Gerates 
(10) uberwachen oder die Datenbank (30) automatlsch 
anpassen zu konnen. 
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Beschreibung 

Technrsches Geblet 

[0001] Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur Instal- 
lationsuberwachung eines mobllen Gerates, das in ei- 
ner Aniage mit mehreren Geraten integrierbar 1st, mrt 
einem Datenerfassungsgerat, wobei mindestens zwei 
Identiflkatlonsparameter dem Gerat eineindeutig zuge- 
ordnet sind. 

[0002] Die Erfindung betrifft weiterhin eine Vorrich- 
tung, die eine Installatlonssteuerung und -uberwachung 
eines mobllen Gerates in dem oben beschriebenen Um- 
feld enndglicht. 

Stand derTechnik 

[0003] Die Erfindung llegt auf dem Geblet der auto- 
matlschen Positlonserfassung von mobilen, elektroni- 
schen Geraten, die in einem umfassenden System zu 
unterschiedllchen Zeitpunkten an unterschledllchen Or- 
ten Integrlert sind und von einem mobilen Datenerfas- 
sungsgerat gesteuert und iiberwacht werden mussen. 
Zur Identiflzierung des Gerates werden hauptsachlich 
drel Identrfikationsparameter verwendet: erstens, eine 
Adresse Im Rahmen des Kommunlkatlonssystems, 
zweitens eine Funktion, die das Gerat im Rahmen einer 
bestimmten Anwendung ausfuhren soil und drittens der 
physikalische Ort, an dem das Gerat aufgestellt ist. Die 
(drei) Identiflkatlonsparameter sind jeweils einem Gerat 
auf eineindeutige Weise zugeordnet. 
[0004] Die ersten beiden Identiflkatlonsparameter 
werden ubilcherwelse wahrend der Projektierung zuge- 
ordnet. Der dritte Identifikationsparameter, die Posltl- 
onsdaten, werden meistens zu einem spateren Zelt- 
punkt - namlich bei EInbau Oder Einbindung des Gera- 
tes vor Ort - zugeordnet. 

[0005] In anderen Fallen konnen noch weitere Identi- 
fikationsparameter bestimmt werden, die eine einein- 
deutige Zuordnungzu einem Gerat aufweisen. Ein Iden- 
tiflkatlonsparameter dient also zur Identiflzierung des 
Gerates. Da aber komplexe und Insbesondere prozes- 
steuerungstechnische Aniagen in der Regel sehrfehler- 
sensltlv sind, ist fur eine einwandfreie Funktion der Ge- 
samtanlage eine fehlerfreie Steuerung und eine Kon- 
trolle des Installationsvorganges des Gerates notwen- 
dlg, urn Fehler zu vemneiden, die beisplelswelse durch 
den Einbau des Gerates an einerfalschen Position oder 
durch eine fehlerhafte Adresslerung des Gerates (und 
damit fehlerhafter Ubertragung von Geratedaten) ent- 
stehen. Die anderen Identifikationsparameter dienen 
deshalb erflndungsgema3 dazu, zu ubenwachen, ob die 
Zuordnung der bisherigen Identifikationsparameter zu 
dem Gerat auch kon-ekt erfolgt Ist und um den Einbau- 
vorgang des Gerates weiterhin steuern zu konnen. 
[0006] Doch gerade bei Geraten, die haufig gewech- 
selt und an verschiedenen Stellen eingesetzt werden, 
ist die Ubenwachung der Positionsdaten zwingend er- 
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forderllch. Beisplele fur notwendige Kontrollen bei der 
Installation sollen fur Gerate wie mobile Data Logger, 
Power Quality Monitore oder Storschreiber und derglel- 
chen erfolgen. Es Ist aber auch denkbar, den Einsatz 

5 von sehr kostenintensiven, modularen Bauteilen eines 
Systenns uber ein Datenerfassungsgerat gemaB den 
Grundprinzlpien der Erfindung zu uberwachen. Hier 
sind insbesondere kostenlntensive Module eines Com- 
putersystems zu nennen, die an einem Arbeltsplatz nur 

10 zeitweise benotlgt werden und deshalb von verschiede- 
nen Anwendem geteilt werden konnen. Um solche Ge- 
rate und deren Einsatz auch sinnvoH venvalten und war- 
ten zu konnen, Ist eine aktuelle Positlonserfassung des 
Gerates notwendig. DIese erfolgt erfindungsgemaB vor- 

15 zugsweise automatisch, ohne daB der Anwender uber 
spezif ische Kenntnlsse verfiigen muB, die eine korrekte 
Zuordnung der IdentlfikatlonskenngroBen und des Ge- 
rates ermoglichen. 

[0007] Bekannte Systeme, die ebenfalls eine automa- 

^0 tische Ortserfassung (hier ein Global Positioning Sy- 
stem - GPS) verwenden, werden ausschlieBlich fur die 
Ortsfeststellung von mobilen Bauteilen eingesetzt. Sle 
dienen dazu, den Benutzer zu informieren, wo sich das 
Gerat gerade befindet. ErfindungsgemaB wird aber die 

25 automatische Positlonserfassung nicht zur Unten-ich- 
tung eines Benutzers iiber den Ort eingesetzt, sondern 
dazu, zu uberwachen, ob die Einrlchtung eines mobllen 
Gerates in einer Aniage korrekt erfolgte ist und um den 
InstallationsprozeB zu automatisleren. 

30 [0008] So zeigt insbesondere die US 6208861 ein 
mobiles Tenninal mit GPS Funktion. Hier wird die Be- 
wegungsgeschwindlgkeit eines mobilen Kommunikati- 
onsterminals erfaBt, um die Bedingungen fur die Uber- 
tragung uber einen Radiokanal zu bewerten. Es findet 

35 allerdings keine Ubenvachung des Elnrlchtungsvorgan- 
ges eines Gerates aufgrund mehrerer Ihn Identifizieren- 
den KenngroBen statt. 

[0009] Weiterhin wird in der US 5952959 ein Erfas- 
sungssystem offenbart, das zwei GPS Signale von un- 
^0 terschiedlich plazlerten GPS Sendern empfangt und de- 
ren relative Position zueinander graphisch darstellt. 
Auch hier werden die GPS-Signale ledlgllch als Poslti- 
onslnformation verwendet. 

[0010] In der US 613 10 67 Ist eine Von^ichtung fiir 
45 Cllent-Server-Systeme fur die Kommunikation im Inter- 
net gezeigt, die einen entfernt vom Server befindllchen 
Sensor identlf Iziert, indem Information iiber dessen Po- 
sition bereitgestellt werden. Eine automatische Ubenva- 
chung eines AnschluBprozesses eines mobilen Gerates 
50 aufgrund der Zuordnung von mehreren Identlfikations- 
parametern ist hier nicht offenbart. 
[0011] Aufgabe der vorllegenden Erfindung ist es 
deshalb, ein sicheres und schnelles Verfahren und eine 
kostengunstige Vorrichtung zur Verfugung zu stellen, 
55 das/die die Kontrolle und Verwaltung des Einsatzes ei- 
nes mobilen Gerates innerhalb eines Systems automa- 
tisleren und das weiterhin den geratespezifischen In- 
stallations- und KonfigurationsprozeB uberwachen 
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kann. 

Darstellung der Erfindung 

[0012] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch 
ein Verfahren gemaB dem unabhangigen Patentan- 
spruch 1 gelost Die Aufgabe wird weiterhin durch eine 
Vorrichtung gemaB dem unabhangigen Patentanspruch 
1 1 gelost. Weitere vortellhafte Ausgestaltungen, Aspek- 
te und Details der vorllegenden Erfindung ergeben sich 
aus den abhangigen Patentanspruchen, der Beschrei- 
bung und der beigefugten Zetehnung. Details und Vor- 
telle, die be! der Beschreibung des Verfahrens ange- 
fuhrt werden, gelten gleichermaBen fur die erflndungs- 
gemaBe Vomchtung und umgekehrt. 
[0013] Die Erfindung kennzelchnet sich Im Gegen- 
satz zu dem eben dargesteltten Stand der Technik da- 
durch aus, daB bel einem System aus mobilen Geraten 
und/oder Bauteilen der Einsatz dieser Gerate automa- 
tisch gesteuert, verwaltet und ubenvacht werden kann, 
indem Positionsdaten als zusatzlicher Identiflkationspa- 
rameter venwendet werden. 

[0014] Das erfindunggemaBe Verfahren ist dadurch 
gekennzeichnet, daB ein erster Identifikationsparame- 
ter durch die automatische Erfassung von Positionsda- 
ten des Gerates und/oder eines durch das Gerat be- 
dienten Aniagentells bestimmt wird, Indem das Gerat 
zumlndest zeitweise Signale sendet, die die Positions- 
daten betreffen, und Indem das Datenerfassungsgerat 
diese Signale zumlndest zeitweise empfangt und mit 
den weiteren Identifikatlonsparametem verarbeltet. 
[0015] Die erfindungsgemaBe Von^ichtung ist eine 
Vorrichtung der eingangs dargestellten Art mit einem 
Datenerfassungsgerat, einem Verarbeitungsmodul, das 
die Signale von Positionsdaten und zumlndest einem 
weiteren Identiflkationsparameter verarbeitet, wobei 
das Gerat und/oder ein durch das Gerat bedientes An- 
lagenteil zumindest zeitweise einen Sender aufweisen, 
der Signale sendet, die Positionsdaten des Gerates 
Oder des durch das Gerat bedlenten Aniagentells be- 
treffen und wobei das Datenerfassungsgerat einen 
Empfanger aufwelst, der zum Empfang von Positions- 
daten des Senders bestimmt ist. 
[0016] Der Kerngedanke der Erfindung basiert auf der 
Idee, daB die aktuelle Position eines mobilen, elektronl- 
schen Gerates automatisch von einem raumlich entfernt 
befindlichen Datenerfassungsgerat erfaBt werden 
kann, urn unter anderem andere, beispielsweise insge- 
samt drei, Identiflkationsparameter des Gerates, die 
beispielsweise zur Kommunikation und/oder Daten- 
ubertragung mit dem Gerat eingesetzt werden, zu uber- 
prufen. So kann z.B. eine elektronische Adresse, die 
dem Gerat zugeordnet worden ist, kontrolllert werden, 
um eine fehlerhaft adressierte Datenubertragung zu 
vermeiden. Auch kann die Funktion, die das Gerat aus- 
fuhren soli (wenn ein Gerat beispielsweise durch varia- 
bel ladbare Software Module auf eine bestimmte An- 
wendung hin "programmiert" wird) anhand der Raum- 



koordinaten des Gerates uberwacht und/oder automa- 
tisch verandert werden. Wird das Gerat namlich von 
dem bisheiigen Ort an einen neuen Ort versetzt und soil 
dorl eine andere Funktion ausfuhren, so wird nach der' 

5 Ortsveranderung automatisch die Funktionalitat des 
Gerates angepaBt und gegebenenfalls verandert, In- 
dem die jeweiis passenden Software Module auf das 
Gerat geladen werden, um es fur seinen neuen Einsatz- 
zweck automatisch zu konfigurieren. 

10 [001 7] Unter einer Aniage im Sinne der vorllegenden 
Erfindung ist jede zusammenhangende Anordnung von 
funktlonellen Einheiten zu verstehen, beispielsweise 
von in einem Netzwerk mitelnander verbundener Gera- 
te Oder in einem gemeinsamen Gerat, beispielsweise in 

15 einem Schaltschrank, direkt miteinander verbundener 
Komponenten. 

[0018] Vorzugswelse konnen die Identiflkationspara- 
meter zumindest teilwelse vonelnander unabhangig 

sein. 

20 [001 9] ErflndungsgemaB konnen die sich auf das Ge- 
rat bezlehendenj)atensatze in einer zentralen Daten- 
bank konslstent gehalten werden. Soli das Gerat bei- 
spielsweise an einem anderen Ort der Aniage eine neue 
Funktion ausfuhren, so wird diese Anderung vorteilhaf- 

25 terweise automatisch erfaBt und die entsprechenden 
Eintrage in der Datenbank werden aktualisiert bzw. kon- 
slstent gehalten. Daraufhin kann das mobile Gerat von 
dem Datenerfassungsgerat automatisch mit neuen, 
passenden Daten konfiguriert werden. Dementspre- 

30 chend ist die Erfindung auch auf eine Venwendung des 
Verfahrens gerichtet, bei der es zur Diagnose von 
Fehllnstallationen von Geraten dient, indem die konsl- 
stent gehaltene Datenbank hinzugezogen wird. 
[0020] Eine beisplelhafte Anwendung des erfln- 

35 dungsgemaBen Verfahrens liegt auf dem Gebiet der de- 
zentralen Erfassung von MeBdaten, die von einem zen- 
tralen System verarbeitet werden, um gegebenenfalls 
weitere, dezentrale Prozesse anzusteuern. Fuhrt ein 
Energleversorgungsunternehmen z.B. vor Ort - in ei- 

40 nem Haushalt-mit einem Data-Logger als mobllem Ge- . 
rat Lastprofil-Messungen uber den Stromverbrauch in 
einen bestimmten Zeitraum durch, werden diese Daten 
automatisch dem korrekten Datensatz in der Datenbank 
zugeordnet. Wird das Gerat daraufhin an einem ande- 

45 ren Ort eingesetzt, erkennt das System den veranderten 
Einsatzzweck automatisch und fuhrt ein Update der ent- 
sprechenden Daten in der Datenbank durch (z.B. Up- 
date des ones, Update der Funktion etc.). 
[0021] Weiterhin sind in der medizinischen Infonnatik 

50 transportable, elektronische Gerate bekannt, deren 
Funktionalitat von Anwendung zu Anwendung in einem 
vorbestlmmten Rahmen variieren kann (etwa durch La- 
den unterschiedlicher Software Module). Das Gerat 
kann beispielsweise als Signalgeber als Uberwa- 

55 chungssensor oder als komplexeres Diagnosegerat 
programmiert werden und wird je nach Funktion an un- 
terschiedlichen Stellen Innerhalb einer umfassenden 
Aniage positioniert und mit den jeweiis zugehorlgen. 
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entsprechenden Bauteilen der Aniage etektrisch ver- 
bunden. 

[0022] Generell ist das Verfahren und die Vorrichtung 
fur alle dezentral und variabel einsetzbaren Komponen- 
ten eines modularen Systems anwendbar, deren Funk- 5 
tlonalltat und/oder Adresse und/oder deren weitere 
IdentifikationsparanDeter uber die raumliche Lage ge- 
kennzeiclinet ist. 

[0023] ErfindungsgemaB Ist das Gerat vorzugswelse 
mit einem Ortskoordinaten-Sender ausgestattet, der Si- io 
gnale uber die raumliche Position des Gerates an ein 
entfemt befindllches Datenerfassungsgerat sendet. 
Das Datenerfassungsgerat Ist mIt einem Ortskoordlna- 
ten-Empfanger ausgerustet, urn die Daten zu empfan- 
gen. 15 
[0024] Wahlwelse konnen die Ortskoordinaten- 
Schnlttstellenmodule dauerhaft und fest in den jeweill- 
gen Geraten Installiert sein oder nur temporar, um etwa 
ledlglich anfanglich den Initlalen Einsatz eInes Gerates 
zu uberwachen (z.B. EInsatz ais sogenanntes Snapshot 20 
GPS). 

[0025] Die Erfindung sieht weiterhin vor, den Ortsko- 
ordinaten-Sender entweder direkt In dem Gerat zu In- 
stallieren oder In einem unmlttelbar mit diesem Gerat 
gekoppelten Anlagenteii, um die Position des Gerates 25 
Indlrekt zu erfassen. 

[0026] Vorteiihafterweise ist die Kommunikation zwl- 
schen dem Gerat und dem Datenerfassungsgerat, das 
vornehmllch ais zentrales Gerat fungiert und damit typi- 
scherwelse raumllch getrennt vom Gerat aufgestellt ist, 30 
beruhrungslos, beispielsweise durch eine Funkverbin- 
dung. 

[0027] In einer weiteren, vorteilhaften Ausfuhrungs- 
fomi der Erfindung Ist das Datenerfassungsgerat nicht 
ais zentrales Modul vorgesehen, sondern ist in einem 35 
Anlagenteii integrlert. Damit Ial5t sich die Ubertragung 
und Verarbeitung der Positlonsdaten verelnfachen und 
verkurzen. In dieser Ausfuhrungsfomn sind alle potentl- 
ellen Funktlonen bzw. Anwendungen des Gerates be- 
reits in dem Gerat vorprojektiert bzw. vorlnstalllert. Der 40 
on des Gerates dient ledlglich ais Umschaltkriterium 
von einer bisherigen Anwendung auf eine neue. 
[0028] Wird ein portables, multifunktionales Gerat 
auch durch seine raumliche Anordnung (z.B. Steck- 
platz) In einer Aniage (z.B. Rack) deflniert, dann kann 45 
erfindungsgemaB dessen installation uberwacht wer- 
den. 

Kurze Beschreibung der Zeichnung 

50 

[0029] Weitere Vorteile, Merkmale und alternative 
Ausfuhrungsfomrien der Erfindung ergeben sich aus der 
nachfolgenden detalllierten Figurenbeschreibung, die in 
Zusammenhang mit der Zeichnung zu lesen ist, In der: 

55 

Fig. 1 eine schematische Darstellung von Elemen- 
ten einer erflndungsgemaBen Vorrichtung ist. 



Wege zur Ausfuhrung der Erfindung 

[0030] In Figur 1 ist das im allgemeinen mit 10 be- 
zeichnete Gerat dargestellt. Das Gerat 10 ist In einer 
Aniage 12 Integriert. Ein Datenerfassungsgerat 14 ist 
ais zentrales, transportables Modul ausgebildet, das ei- 
ne beruhrungslose Kommunlkationsverbindungzu dem 
Gerat 1 0 aufweist. In der bevorzugten Ausfuhrungsform 
der Erfindung betrifft die Aniage 12 ein ProzeBleitsy- 
stem, das aus mehreren mobilen Geraten 10 besteht, 
beispielsweise einem Diagnose- oder Uberwachungs- 
gerat. 

[0031] Das Gerat 1 0 wird durch mehrere Identlfikati- 
onsparameterie, 18, 20 identifiziert: 

durch Positionsdaten 16, 
durch Adressdaten 1 8 und 
durch Funktlonsdaten 20. 

Das helBl, daBjeder dieser Identifikatlonsparameter 16, 
1 8, 20 in einer einelndeutigen Relation zu dem Gerat 10 

steht. 

[0032] Durch die kumulatrve Zuordnung von mehre- 
ren Identifikationsparametern 1 6, 1 8, 20 zu einem Gerat 
10, kann erfindungsgemaB die Sicherheit des Systems 
erhoht werden und es kann eine Uberwachung von Pro- 
zessen vorgenommen werden, die fur die Installation 
des Gerates 1 0 notwendig sind, indem eine bestehende 
Zuordnung von einem Identifikatlonsparameter und 
dem Gerat 10 aufgrund der jeweils anderen Identifika- 
tlonsparameter abgegllchen wird. 
[0033] Das Gerat 1 0 weist In der bevorzugten Ausfiih- 
rungsfomri einen Ortskoordinaten-Sender 22 auf, der Si- 
gnale iiber die Positionsdaten des Gerates 1 0 sendet. 
DIese SIgnale werden von dem Datenerfassungsgerat 
14 empfangen, Insbesondere von einem Ortskoordina- 
ten-Empfanger 24. Die von dem Ortskoordlnaten-Emp- 
fanger 24 empfangenen SIgnale werden einem Verar- 
beitungsmodul 26 zugefuhrt. Das Verarbeitungsmodul 
26 kann die Identifikatlonsparameter 16, 18, 20 auf un- 
terschiedllche Weise verarbeiten: 

1 . Das Verfahren wird eingesetzt, um eine bereits 
bestehende Adresse eines Gerates 1 0 auf Korrekt- 
hert hin zu uberprufen, indem die anderen beiden 
Identifikatlonsparameter, die Funktlonsdaten 20 
und die Positionsdaten 16, unter Zugrlff auf eine 
Datenstruktur und/oder Datenbank 30 auf Ubereln- 
stimmung ihrer KenngroBen verglichen werden. 

2. Das Verfahren wird verwendet, um eine belieblge 
Zuordnung einer Adresse zu einem Gerat 10 bzw. 
zu einem belieblgen Gerat vom glelchen Typ zu er- 
moglichen bei gleichzeitlger Uberprufung der ande- 
ren Identifikatlonsparameter des Gerates 10, indem 
die Positionsdaten 16 mit den Funktlonsdaten 20 
unter Zugrlff auf eine Datenstruktur und/oder Da- 
tenbank 30 auf Uberelnstimmung ihrer KenngroBen 
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verglichen werden. 

3. Das Verfahren wird verwendet, urn bei einem be- 
reits installierten Gerat 10 zu prufen, ob es an der 
richtigen Position Innerhaib der Aniage 12 einge- 
baut worden ist. 

4. Das Verfahren kann insbesondere im Falle, daB 
das unter Punkt 1 dargestellte Vorgehen einen Feh- 
lerergab, zurweiteren Fehlerbehebung eingesetzt 
werden. Denn das Verarbeitungsmodui 26 kann die 
aktuelle Position des Gerdtes 10 und dessen aktu- 
elle Funktlon und Adresse mit eInem Schreibzugriff 
auf die Datenbank 30 aktualisieren, so da(3 wieder 
ein konsistenter Zustand liergestellt ist. 

5. Das Verfahren kann an gewendet werden, urn bei 
Geraten 10, die zu unterschiedlichen Zeitpunkten 
an unterschiedlichen Positbnen innerhaib der An- 
iage 12 eingesetzt werden konnen, eine automatl- 
sche Aktualisierung aller Identifikationsparanneter 
16, 18 und 20 auszufuhren. Wird namlich ein Gerat 
10 von einer alten Position an eine neue Position 
verschoben, so kann erf indungsgemaB und vortei!- 
haftenA/eise automatisch ein entsprechendes 
"Nachziehen" der anderen Identif ikationsparameter 
18, 20 (als Veranderung der Daten in der Daten- 
bank 30) ausgefuhrt werden. 



se das Gerat 1 0 mit einer spezif ischen Software gela- 
den werden soli, dannit es eine bestimmte Funktion aus- 
fuhren kann. Wird nun die Adresse falsch eingegeben, 
so kommt es bisher zu einer Fehlladung bzw. Fehlzu- 

5 weisung. Dies kann erfindungsgemaB unterbunden 
werden, indeni aufgrund der Abglelchung mit dem wel- 
teren Identif ikationsparameter, namlich mit den Positi- 
onsdaten 16, eine automatische Oder durch den Anwen- 
der zu bestatigende, halbautomatische Konrektur der 

10 Adresseingabe erf olgt. 

[0036] In einer alternativen Ausfuhrungsfonn werden 
neben den drel in Figur 1 dargestellten Identifikatlons- 
parameter 16, 18, 20 noch weitere geratespezlfische 
Parameter eingesetzt, um die Funktlonalitat des erfin- 

15 dungsgemaBen Verfahrens zu erhohen. Dies ist vor al- 
lem dann sinnvoll, wenn das Verfahren als Diagnose- 
und Fehlerbehebungstool eingesetzt wird. Dann kon- 
nen namlich aufgrund der zusatzlichen Parameter wei- 
tere Aussagen uber den potentiellen Fehler und dessen 

20 Behebungsmoglichkelten abgeleltet werden. 

[0037] Als vorteilhaft erweist es sich ferner, daB die 
Konflguration des gesamten Systems automatisiert und 
hinslchtllch der Fehlerwahrschelnllchkeit reduziert wer- 
den kann. 

25 

Bezugszelchenllste 
[0038] 



30 10 Gerat 

12 Aniage 

1 4 Datenerfassungsgerat 

35 

1 6 Positionsdaten 

18 Adressdaten 

40 20 Funktlonsdaten 

22 Ortskoordinaten-Sender 

24 Ortskoordinaten-Empfanger 

45 

26 Verarbeitungsmodui 

28 Uberwachungseinhelt 

50 30 Datenbank 



[0034] In einer weiteren Ausfuhmngsfonn der Erfln- 
dung weist das Verarbeitungsmodui 26 zusatzlich eine 
Ubenwachungseinheit 28 auf, die die soeben beschrie- 
bene Konslstenzprufung und Konsistenzerhaltung der 
Datensatze in der Datenbank 30 vomimmt. Dies kann 
erfindungsgemaB gewahrleistet werden, da mehrere 
Identif ikationsparameter 16, 18, 20 vorgesehen sind. 
Bei Abweichung nur eines Parameters und Uberein- 
stimmung der restlichen Identif ikationsparameter wird 
der abweichende Parameter als fehlerhaft diagnosti- 
ziert und die entsprechenden .Elntrage werden in der 
Datenbank 30 verandert. Weichen alle Parameter von- 
einander ab, kann eine Prioisierung der Parameter hin- 
slchtllch ihrer Fehlenwahrscheinlichkeit durchgefuhrt 
werden. Hier konnte beispielsweise festgelegt werden, 
daB die Adressdaten 18 ein hohes Fehterpotenzlal auf- 
weisen, da ein Benutzungsfehler hinslchtlich einer fal- 
schen Adresseingabe relativ haufig auftritt; wahrend die 
Ortskoordlnaten-Daten 16 ein geringes Fehlerpotenzial 
aufweisen, da sie automatisch erzeugt werden. GemaB 
dieser Prioisierung wurden bei Abweichung der 
Adressdaten 18 von den Positionsdaten 16, die 
Adressdaten 18 an die Positionsdaten 16 angegllchen 
werden. 

[0035] Mit der erfindungsgemaBen Obenvachung 
kann vorteilhafterweise erreicht werden, daB Fehler, die 
sich aufgrund einer falschen Zuordnung von Identifika- 
tionsparametem ergeben, sicher ausgeschlossen wer- 
den konnen. Dies ist dann relevant, wenn beispielswei- 



PatentansprOche 

55 1 . Verfahren zur Kontrolle und Steuerung eines Instal- 
lationsprozesses eines mobllen Gerates (10), das 
In einer Aniage (12) mit mehreren Geraten (10) in- 
tegrierbar ist, mit einem Datenerfassungsgerat 
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(14), wobei mindestens zwei Identifikatlonspara- 
meter dem Gerat (10) eineindeutig zugeordnet 
sind, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

ein erster Identlfikationsparameter durch die auto- s 
matische Erfassung von Positionsdaten (16) des 
Gerates (10) und/oder eines durch das Gerat (10) 
bedienten Anlagenteils bestlmmt wird, indem das 
Gerat (1 0) zumlndest zeltwelse Slgnale sendet, die 
die Positionsdaten (16) betreffen, und indem das io 
Datenerfassungsgerat (14) diese Signale zunnin- 
dest zeitweise empfangt und mit dem welteren 
Identifikatlonsparameterverarbeitet. 

2. Verfahren nach Anspruch 1 , is 
dadurch gekennzeichnet^ daB 

das Verfahren auf der Verarbeitung und Abstlm- 
mung von drei Identifikationsparametern basiert, 
wobei als zweiter Identifikationsparameter 
Adressdaten (18) des Gerates (10) und als dritter 20 
Identifikationsparameter Funktionsdaten (20) des 
Gerates (10) bestimmt werden. 

3. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, 25 
dadurch gekennzeichnet, daB 

die Positionsdaten (1 6) mit einem System zur auto- 
matischen Erfassung von Ortskoordinaten (22, 24) 
ennittelt werden. 

30 

4. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Ortskoordinaten 
durch Prozessieren von Daten erfolgt, die von ei- 
nem Satellitensystem zur Posltionsbesllmmung 
ausgestrahit werden. 35 

5. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

das Verfahren auf einem Datenbanksystem, insbe- 40 
sondere einer relationalen Datenbank (30). auf- 
setzt, die Eintrage zu jedem Gerat (10) und den 
Identifikationsparametem (16, 18, 20) aufwelst. 

6. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspru- 45 
Che, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

das Gerat (10) und/oder das Datenerfassungsgerat 
(14) mit einer Datenbank (30) in Datenaustausch 
steht. 50 

7. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

das Gerat (10) und das Datenerfassungsgerat (14) 55 
zumindest in deren Betriebszustand raumllch von- 
einander getrennt positioniert sind und eine beruh- 
rungslose Kommunikationsverbindung, insbeson- 



dere eine Funkverblndung, aufweisen. 

8. Verfahren nach einem der vorstehenden Ansprii- 
che, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

die Identifikationsparameter (1 6, 1 8, 20) zumindest 
teilweise voneinander unabhangig sind. 

9. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

das mobile Gerat (10) mehrere Funktionen ausfuh- 
ren kann und Insbesondere zur dezentralen Erfas- 
sung von MeBdaten und/oderzur Ansteuerungbzw. 
Ausfuhrung dezentraler Prozesse dient. 

10. Verwendung des Verfahrens nach zumindest einem 
der vorstehenden Anspruche 5 mit 8, 

dadurch gekennzeichnet, daB 
das Verfahren zur Diagnose von Fehlinstallationen 
des Gerates41 0) und/oderzur Fehlerbehebung von 
Fehlinstallationen venvendet wird, indem die je- 
weils aktuellen Identifikationsparameter des Gera- 
tes (10) automatisch mit den Datensatzen in der 
Datenbank (30) konsistent gehalten werden. 

11. Vorrichtung zur KontroHe und Steuerung einer In- 
stallation eines mobilen Gerates (10), das in einer 
Anlage (12) mit mehreren Geraten (10) angeordnet 
ist, mit: 

einem Datenerfassungsgerat (14), 
einem Verarbeitungsmodul (26), das die Signa- 
le von Positionsdaten (16) und zumindest ei- 
nem weiteren Identifikationsparameter verar- 
beitet, 

dadurch gekennzeichnet, daB 

das Gerat (10) und/oder eIn durch das Gerat (10) 
bedlentes Aniagentell 

zumindest zeitweise einen Sender (22) aufwei- 
sen, der Signale sendet, die Positionsdaten 
(16) des Gerates (1 0) oder des durch das Gerat 
(10) bedienten Anlagenteils betreffen und, daB 
das Datenerfassungsgerat (1 4) einen Empfan- 
ger (24) aufweist, der zum Empfang von Posi- 
tionsdaten (16) des Senders (22) bestlmmt Ist. 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das Gerat (1 0) und/oder das Datenerfassungsgerat 
(14) mobil ist. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 10 oder 11 , 
dadurch gekennzeichnet, daB 

das Verarbeitungsmodul (26) mit einer Uberwa- 
chungselnheit (28) ausgestattet ist, die an eine Da- 
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tenbank (30) angeschlossen ist und zur Uberwa- 
chung einer korrekten Installation des Gerates (10) 
und/oder zur Diagnose von Fehllnstallationen und/ 
Oder zur Behebung von Fehllnstallationen bestinrmit 
Ist. 5 

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 10 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Gerat (10) ei- 
nen Satellitenenrtpfanger zur Positionsbestimmung 
durch einen oder mehrere Satelliten, die Daten zur io 
Bestimmung von Ortskoordinaten aussenden, auf- 
weist. 
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